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3MI2 -~ : : Activité 1
Comment modéliser des interactions?

Systéme : la Terre Systéme : | e trombone

La Terre est en interaction a distance Le trombone est en interaction  de contacte

avec le Soleil et les planétes du systéme solaire. avec l'élastique et a distance avec la Terre et
I'aimant.

Diagramme objet-interaction :

Diagramme objet-interaction :

Terre Elastique Tronlbone @

Aimant
i . — Force exercée par I’élastique : ...
Force exercée par le Soleil : F TR ) élastique ftrombone.
Soleil /Terre Point d’application  point de contact A avec I'élastique
Point d’application centre de gravité de la Terre Direction : horizontale
Direction droite passant par les deux centres de gravité Sens  vers la gauche

—

Sens  vers le centre de gravité de Soleil i , F
Force exercée par I'aimant :  aimant /trombone

Schéma : Point d’application centre du trombone G
. . . \
Direction horizontale [A retenir et a savoir
Sens  vers la droite par coeur

Force exercée par la Terre: FTe,re ftrombone— P (poids)
Point d’application centre de gravité G du trombone

—_

Soleil /Terre H i i
o Direction verticale
Sens  vers le bas )

Schéma : _
élastique /trombone aimant /trombone
< —— [

<— —
L
P

v

Systéeme : La plume Force exercée par le baton électrisé : . /0me

Point d’application centre de la plume
Direction verticale

Sens vers le haut

La plume est en interaction a distance
avec la Terre et le baton électrisé.

Diagramme objet-interaction :

Schéma :

S,
baton électrisé Plume @ F
ube /plume

—_—

Force exercée par la Terre ::[_ pume = P (POIdS)
Point d’application centre de gravité G du trombone
Direction verticale

Sens vers le bas

0l
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Systeme : lceberg

Liceberg est en interaction
avec la Terre et avec I'eau de mer.

Diagramme objet-interaction :

@4—» iceberg M@

Force exercée par la Terre : 3(poids)

Point d’application : _centre de gravité G de l'iceberg
Direction : verticale

Sens : vers vers le bas

Force exercée par I'’eau de mer : Feau ficeberg

Point d’application : Centre A de la partie immergée dans I'eau
Direction : _Verticale

Sens : vers Vers le haut (I'iceberg remonte et ne coule pas)

Schéma:

—_

eau /iceberg

0l

Systéme : Kkitesurfeuse

La kitesurfeuse est en interaction 2 distance
avec laTerreet __de contacte  avec la planche et les
cordes du parachute.

Diagramme objet interaction

@<—>kitesurfeuse & ----- @

Force exercée par la Terre : : ﬁ(poids)

Point d’application : _centre de gravité G du jeune homme
Direction : verticale

Sens : vers vers le bas

Force exercée par la planche :
Point d’application : Point de contact de la planche avec la
kitesurfeuse A

Direction : _oblique
Sens : vers _le haut

Schéma : I?
cordes /kitesurfeuse

F
planche /kitesurfeuse

= R (réaction de suport)

B

Systéme : jeune homme

Le jeune homme est en interaction a distance

Sens : vers _le haut

—_—

Force exercée par les cordes : F

avec la Terre et de contacte avec l'assise de la

balancoire et les deux cordes.

Diagramme objet-interaction :

Jeune homme (& ----- -P@

cordes

assise de
la balancgoire

——

Force exercée par la Terre : P (poids)

Point d’application : centre de gravité G du jeune homme
Direction : verticale

Sens : vers Vers le bas

Force exercée par l'assise : R
Point d’application : point de contact avec I'assise

Direction : oblique

cordes /main
Point d’application : point de contact avec les mains

Direction : oblique
Sens : vers _le haut

Schéma :

—_—

—

cordes /main

cordes /main




